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Systeme de jonction pour
isolation parasismique



m l Systéme de jonction pour
isolation parasismique

MOUVEMENT TRANSVERSAL MOUVEMENT LONGITUDINAL

Attribué a modules de caoutchouc Attribué au systéme breveté de
armé de +/-100 mm de mouvement chariot glissant.
chacun.

Module Module

MOUVEMENT LIMITE EN OUVERTURE

attribué au dimensionnement du

chariot qui maintient toujours le
MOUVEMENT LIMITE EN FERMETURE support.

rampe pour glissement du systeme
outre le mouvement MAX.



Systeme de jonction pour
isolation parasismique

Structure traditionnelle Structure pour isolation parasismique

RESISTANCE

Chariot central avec profil a'IPE cote a
cOté, pour resister a'‘chaque charge. K 3 D

REGARDE LA SIMULATION
DE MOUVEMENT 3D




A’'Repos

Ouverture maximale

Excursion

vertical

Fermeture maximale




MOUVEMENTS

Atténuer le risque signifie aussi:
« sauvegarder l'intégrité physique des plusieurs structures qui font partie du batiment,

« protéger l'intégrité et la fonctionnalité des soi-disants éléments pas structurels,

dangereux si sa largeur est supérieure au 20

cm

extraits de normes
(NTC 2008:7.2.3) ; « avec exclusion des seuls tamponnements a l'intérieur , les éléments pas

structurels que endommagés peuvent provoquer problemes a choses et personnes doivent
étre vérifiés pour I'action sismique qui correspond a chaque état limite considéré »

Les systémes de jonctions doivent satisfaire précises spécifications de performance du projet

de mouvement et usage, directement connexes au plusieurs états limite du projet:
il y a toujours moins possibilités d’approximation.







SYSTEME PLANAR

Le systéme reste a fil du plancher, ne
présente pas escaliers, ni obstacles a
I'utilise des voie d'évacuation pendant
le séisme de la parte de brancards,
fauteuils roulants et piétons.

- Mouvement transversal - 800mm - Mouvement transversal - 800mm
/~ Mouvement longitudinal - 800mm ‘v Mouvement longitudinal - 800mm




l Systéme de jonction pour
isolation parasismique

Etat
limite de
dommage

Etat limite
dernierge

Etat Etat limite
limite de .
dommage | dernierge

mm mm

mm

mm

mm

mm

K 3D G450 M100

+/-100 +/-100

K 3D G100 M50

100

325

+/-50

+/- 50

K 3D G450 M100 U400

+/-100 +/- 400

K3D G150 M100

150

495

+/-100

+/- 100

K 3D G450 M200 U400

+/-200 +/- 400

K 3D G200 M100

200

545

+/-100

+/- 100

K 3D G450 M300

+/-300 +/- 300

K 3D G200 M150

200

675

+/-150

+/- 150

K 3D G450 M300 U400

+/-300 +/- 400

K3D G250 M100

250

595

+/-100

+/-100

K 3D G500 M100

+/- 100 +/-100

K 3D G250 M100 U200

250

695

+/-100

+/-200

K 3D G500 M100 U450

+/-100 +/- 450

K 3D G250 M200

250

845

+/- 200

+/- 200

K 3D G500 M200 U450

+/- 200 +/- 450

K 3D G300 M100

300

645

+/-100

+/-100

K 3D G500 M300 U450

+/- 300 +/- 450

K 3D G300 M100 U250

300

795

+/-100

+/- 250

K 3D G600 M200

+/- 200 +/- 200

K 3D G300 M250

300

1025

+/- 250

+/- 250

K 3D G600 M200 U550

+/- 200 +/- 550

K 3D G350 M100

350

695

+/-100

+/-100

K 3D G600 M300 U550

+/-300 +/- 550

K 3D G350 M100 U300

350

895

+/-100

+/-300

K 3D G700 M300

+/-300 +/-300

K 3D G350 M200 U300

350

1045

+/-200

+/-300

K 3D G700 M300 U650

+/-300 +/- 650

K 3D G350 M300

350

1195

+/-300

+/-300

K 3D G800 M300

+/-300 +/-300

K 3D G400 M100

400

745

+/-100

+/-100

K 3D G800 M300 U750

+/-300 +/-750

K 3D G400 M100 U350

400

995

+/-100

+/- 350

K 3D G900 M300

+/-300 +/-300

K 3D G400 M200 U350

400

1145

+/-200

+/- 350

K 3D G900 M300 U850

+/-300 +/- 850

K 3D G400 M300

400

1245

+/-300

+/-300

K 3D G1000 M300

+/-300 +/- 300

K 3D G400 M300 U350

400

1295

+/- 300

+/- 350

K 3D G1000 M300 U950

+/-300 +/- 950

Le tableau indique seulement quelques exemples, pour cas moyen demander a notre bureau technique.

Calcul encombrement:

@ =Plan de pose mineur = 100

mesures en mm

) =Plan de pose majeur = 70+ (@) (M si manque U) + 150 (pour chaque module M de 100) + 80 (pour chaque module M de 50)

® =B+G+25

Ltot = Ingombro totale=B+ G+ A
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Dételage des modules de garniture des
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i+ ouverture maximal

Dételage des modules de garniture des
gu'on supere I'état limite de dommage.

Les mouvements du systéme jusqu’a I'état limite de dommage (voir pag.4) sont compensés par
les garnitures, qui garantissent toujours I'appui planer sans escaliers ou proéminences.

Dépassés tels mouvements, le systéme est projeté pour continuer a garantir quand méme la
couverture du passage (pour éviter que les choses et les personnes tombent dessous) et le
mouvements libres de la structure jusqu’a la réalisation du successif état limite dernier. Comme
s'est clair dans les dessins, en fermeture le pont monte sur la rampe inclinée pour glisser sur le
plancher adjacent, en ouverture glisse sur le plan de pose d’ampleur suffisant a garantir I'appui.
DONC C’EST TOUJOURS PREFERABLE CHOISIR LE SYSTEME AVEC ETAT LIMITE DE DOMMAGE
COINCIDENT AVEC ETAT LIMITE DERNIER pour garantir toujours la planéité de la voie d'évacuation.



Exemple d’application sur la géométrie des isolateurs.

K FIRE PAD 600
Pour joints entre pilier et sol
Joint nominal de largeur 350 mm
Mouvement total demandé 500 mm (+/- 250 mm)
EI 120 selon la normative UNI EN 1366-4 :2010

Le systéme se réalise en une piéce unique sur les 4 c6tés du pilier avec une jonction unique.

Bande de fixage avec
CEILLETONS chaque 30
cm avec clou tiré avec
barre filetée a
I'extérieur, rondelle et
écrou (POSSIBILITE’
D'INSPECTION).

Qmﬂllﬂm
Selsmic boint
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